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Esta advertencia indica que existe riesgo de lesiones personales o muerte,
dafios materiales o pérdidas econémicas debido a factores operativos o
medioambientales.

e Asegurese de leer detalladamente estas instrucciones de funcionamiento
antes de la instalacion.

e Las especificaciones del motor deben coincidir con las de este arrancador.

e Los terminales expuestos deben envolverse con cinta aislante después de la
instalacion.

e El arrancador progresivo u otros equipos asociados deben estar conectados a
tierra.

e La tension de entrada debe cortarse durante el mantenimiento del equipo.

e El producto no debe ser desmontado, modificado o reparado por usted mismo.

e Este arrancador progresivo contiene componentes y conjuntos de descarga
electrostatica (ESD) que requieren medidas de control de la estatica durante la
instalacion, las pruebas, el funcionamiento o el mantenimiento. El incumplimiento
de los procedimientos de control de ESD puede provocar dafios en los
componentes. Si no esta familiarizado con las precauciones ESD, consulte el

manual ESD correspondiente.

e Cuando este producto se utiliza con un condensador de compensacion de
potencia reactiva, debe conectarse al lado de alimentacién del arrancador
progresivo y no al de la salida.

e Cuando se utiliza el cableado interno en triangulo, las altas tensiones peligrosas
que actuan sobre los terminales del arrancador suave como RST, UVW, etc.
pueden provocar descargas, quemaduras o causar lesiones personales de muerte.

e La comprobacion del aislamiento de los terminales de entrada y salida del
arrancador progresivo con un megoéhmetro esta estrictamente prohibida y puede
provocar dafios en los componentes semiconductores internos del producto.

e La planificacion e instalacion, la puesta en marcha y el posterior mantenimiento
del equipo soélo deben ser realizados por profesionales familiarizados con el
arranque progresivo y los sistemas mecanicos relacionados, ya que de lo contrario
existe riesgo de lesiones personales o dafios en el equipo.

e El uso y la instalacion inadecuados de los arrancadores progresivos pueden
dafar los componentes y acortar la vida util del producto.

Por ejemplo, la inadaptacion del arrancador progresivo a la potencia del motor,
una tension de alimentacioén incorrecta o inadecuada y unas temperaturas
ambiente elevadas pueden provocar un funcionamiento incorrecto del sistema.
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Presentacidn de productos

Los arrancadores suaves de la serie L se basan en nuestra Ultima plataforma de arquitectura de producto (cédigo
de desarrollo «Leopard»), que admite una amplia gama de tipos de bypass. La arquitectura «Leopard» se ha
optimizado y mejorado en términos de hardware y software en comparacién con la anterior plataforma de la serie
SJR 2. Basada en la ultima arquitectura ARM de 32 bits, el rendimiento y la funcionalidad del algoritmo se han
mejorado aun mas. El disefio del SCR activado por optoacoplador de alta frecuencia sustituye al tradicional
accionamiento analdgico por impulsos, lo que mejora eficazmente la eficiencia de conduccién interna del SCR y
reduce las pérdidas.
e Alimentacion incorporada disefiada para permitir que el producto se adapte a amplias fluctuaciones de tension;
e Deteccidn lineal de temperatura: supervision en tiempo real de la temperatura de funcionamiento del producto;
e Rango de proteccidn de desequilibrio trifasico ajustable y umbrales de sobrecarga ajustables para hacer frente a...
con condiciones de funcionamiento complejas;

o Menu multilinglie chino/inglés incorporado, que se puede cambiar facilmente;
o Tiempo de funcionamiento / funcién de recuento de funcionamiento - proporcionar comodidad para el mantenimiento;
® Proteccidn ajustable de la subcarga para la proteccién contra la subcarga en usos de la bomba;

® Dos relés de salida programables/tres entradas digitales programables/una salida analdgica - varias interfaces E/S.

® Conexion RS485 integrada compatible con las funciones de comunicacién del protocolo Modbus;

@ Soporte para el modo de arranque forzado (proteccion de apagado), que puede hacer frente a la puesta en

marcha de emergencia, como la extincién de incendios.

Parametros eléctricos

Norma de
conformidad

GB/T 14048.6-2016/1EC 60947-4-2:2011

Alimentacion

1 0
trifasica Voltaje (AC) 380V+15%

Frequencia 50Hz/60Hz

Motores aplicables

Motor asincrono trifasico de jaula de ardilla

Frecuencia estandar |En funcién de la carga, se recomienda no superar las 20 veces por hora

Nivel de proteccion

IP (Aceptable, véase el marcado del nimero de bastidor para mas detalles)

Resistencia impacto [15 gms

Resistencia seismos

Por debajo de 3000 m sobre el nivel del mar, con dispositivo de fuerza de vibracion inferior a 0,5 G.

Temperatura Sin reduccién de la capacidad con la temperatura de funcionamiento entre -25°Cy +40°
ambiente C(1,2% de reduccion de la corriente por cada 1°C de aumento entre +40°Cy +60°C)
Temperatura

almacenamiento |25 C~+70°C

Humedad ambiente

95% sin condensacion ni gotas de agua

Altura maxima de

Sin reduccién de la capacidad hasta una altitud de 1000 m (por encima

trabajo de 1000 m, 0,5% de reduccién de la corriente por cada 100 m de
Angul iximo de |aumento), ,
neu ?rgz’z);;mo € Angulo maximo de trabajo respecto a la posicién de montaje vertical. Sin requisitos

Funciones de funcionamiento

Inicio del modo de limite de corriente

Arranque en rampa de tension

Arranque de salto

Parada suave / parada libre

Dos salidas de relé programables

Salida analégica de corriente continua de 4~20mA
Control de comunicacién RS485

Contrasefia de usuario y bloqueos de funcionamiento
Tres conjuntos de registro de datos del historial de
fallos
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Funciones de proteccion

® Arranque progresivo para proteccion contra
sobrecalentamiento

Proteccion contra pérdida de fase de entrada
Proteccion contra pérdida de fase de salida
Proteccion contra desequilibrio trifasico
Proteccion contra sobrecorriente de arranque
Proteccion contra sobrecarga de funcionamiento
Proteccion de baja tensidn de la fuente de energia
Proteccion contra sobretension de la fuente de
energia

® Proteccion contra subcarga (proteccidn contra
combustién en seco)



Seleccion de productos ~ 0000

Nivel de proteccion

Dependiendo de los tamafios, nuestros arrancadores suaves pueden estar disponibles con un nivel de
proteccién IP00 o IP2X y deben instalarse en el armario de distribucién de IP54 (tipo 2) teniendo en
cuenta las condiciones ambientales.

Asegurese de que no entre polvo, liquidos o materias extrafias conductoras en el interior del
arrancador suave. Cuando el arrancador suave estd funcionando, producira calor residual (pérdida de
calor). Una limpieza regular es Gtil para alargar la vida util del producto. Consulte la descripcién del
producto para mas detalles.

Normas modelo

0JR3-LEO75TM1-4N

®

@® 06O

® Modelo

0JR3 arrancadores suaves serie

@) Tipo

LE: bypass Externo

LB: Bypass incorporado

LN: SCR en linea sin bypass

LD: Bypass en el interior de Delta
LM: Mezcla de bypass

@ Potencia

5R5%~1000:5.5~1000kW (los decimales se indican con una «R»)

@ Armazon
No.

Consulte en el apéndice siguiente las dimensiones correspondientes al nimero
de bastidor. Debido a las diferentes iteraciones tecnoldgicas de los productos o
a los distintos escenarios de adaptacion, los productos con la misma potencia
pueden adaptarse a diferentes bastidores, y el tamafio especifico dependerd del
numero de bastidor que figure en el cédigo de pedido.

@ Nivel de voltaje
principal

2: AC220V-240V
4: AC380V-440V
6: AC660V-690V
E: AC1140V

@ nivel de control
de tension

N: Tension de control interno (por defecto)
D2: Tensidn de control externa DC24V
W?2: Tension de control externa AC220V
W4: Tension de control externa AC380V




Seleccion de productos

Tabla de seleccién de especificaciones

Potencia del motor (kW) Potencia del Modelo del Apariencia
+10% hasta -15% arrancador arrancador disponible
230V 400V ICL rating (A)

4 7.5 15 LN-7R5 AS
5.5 1 21 LN-011 AS
7.5 15 29 LN-015 AS

9 18.5 35 LN-018 AS
1 22 42 LN-022 AS
15 30 57 LN-030 AS
18.5 37 69 LN-037 AS
22 45 81 LN-045 AS
30 55 100 LN-055 AS
37 75 131 LN-075 ™1
45 90 162 LN-090 ™1
55 110 195 LN-110 T™M2
75 132 233 LN-132 T™M2
90 160 285 LN-160 TM2
110 200 388 LN-200 TL2
132 250 437 LN-250 TL2
160 315 560 LN-315 TXL

- 355 605 LN-355 TXL
220 400 675 LN-400 TXL
250 500 855 LN-500 TXL / TXXL
355 630 1045 LN-630 TXXL
450 720 1200 LN-720 TXXL




Seleccion de productos

Tabla de seleccién de especificaciones

Potencia del motor (kW) Potencia del Modelo del Apariencia
+10% hasta -15% arrancador arrancador disponible
230V 400V ICL rating (A)

4 7.5 15 LE-7R5 SS1/GS2
5.5 1 21 LE-011 SS1/GS2
7.5 15 29 LE-015 SS1/GS2

9 18.5 35 LE-018 SS1/GS2
1 22 42 LE-022 SS1/GS2
15 30 57 LE-030 SS1/GS2
18.5 37 69 LE-037 SS1/GS2
22 45 81 LE-045 SS1/GS2
30 55 100 LE-055 SS1/GS2
37 75 131 LE-075 SS1/GS2/ TM1
45 90 162 LE-090 SW
55 110 195 LE-110 SW
75 132 233 LE-132 SW
90 160 285 LE-160 SW
110 200 388 LE-200 SW
132 250 437 LE-250 TXL
160 315 560 LE-315 TXL

- 355 605 LE-355 TXL
220 400 675 LE-400 TXL
250 500 855 LE-500 TXL / TXXL
355 630 1045 LE-630 TXXL
450 720 1200 LE-720 TXXL




Seleccion de productos

Tabla de seleccidn de especificaciones

Potencia del motor (kW) Potencia del Modelo del Apariencia
+10% hasta -15% arrancador arrancador disponible
230V 400V ICL rating (A)
4 7.5 15 LB-7R5 SS1
5.5 1 21 LB-011 SS1
7.5 15 29 LB-015 SS1
9 18.5 35 LB-018 SS1
1 22 42 LB-022 SS1
15 30 57 LB-030 SS1
18.5 37 69 LB-037 SS1
22 45 81 LB-045 SS1
30 55 100 LB-055 SS1
37 75 131 LB-075 BSTU
45 90 162 LB-090 BSTU / SM2
55 110 195 LB-110 BSTU / SM2
75 132 233 LB-132 BSTW / SM2
90 160 285 LB-160 BSTW / SM2
110 200 380 LB-200 SM2
132 250 437 LB-250 SL2
160 315 560 LB-315 SL2
185 355 605 LB-355 SL2

1: The product with the same power may be suitable for different housing sizes depending on the
application conditions. Please confirm the model with the technical personnel before ordering.

2: The above values are the reference values based on the operating environment of the
maximum ambient temperature of 40°C and an altitude of 1000m or less. The design rated
capacity reduction due to high temperature and altitude should be considered when selecting

the model.

3: The applicable current value of soft starter is recommended to be applied to Class 10 motor
load. If it exceeds Class 10, the specifications shall be bigger properly during specifications

selection.




Dimensiones exteriores

Dimensiones exteriores
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Carcasa Otras dimensiones Dimensiones de montaje

Modelo No. H1 Wi D H2 W2 > (er]c;llien)ting
LN AS 265 145 189 255 120 M6
LN TL2 380 320 300 350 250 M8
LN TKL 560 375 338 520 300 M8
LN/LE ™1 370 210 260 343 150 M6
LN T™M2 375 215 258 360 260 M6
LN/LE TXL 560 395 317 523 300 M8
LN/LE TXXL 810 610 391 770 400 M12
LE/LB SS1 313 155 187 296 128 M6
LE GS2 273 145 165 250 135 M6
LE SwW 258 207 171 228 168 M8
LB SM2 513 270 245 481 237 M8
LB BSTU 340 200 240 320 160 M6
LB BSTW 398 327 260 370 250 M8
LB SL2 620 300 270 575 265 M8




Instalacitn N

Attention Asegurese de que el nimero de fases de entrada y la tensién nominal de entrada del
arrancador progresivo coinciden con el nimero de fases y la tension de la tension de
alimentacion. La alimentacién de CA no debe conectarse a los terminales de salida (U,
V, W); de lo contrario, pueden producirse dafios.

Attention . _— .
e Cuando la corriente de cortocircuito de la carga excede el rango de tolerancia de

la corriente efectiva de pico maxima del mddulo SCR, provocara dafios en el SCR.
Los usuarios deben considerar la posibilidad de afiadir un fusible rapido especial
para proteccion de semiconductores al circuito principal del arrancador suave para
ayudar a la proteccién contra cortocircuitos.

>l >

Recepcidn de la mercancia

Es responsabilidad del usuario revisar cuidadosamente el equipo antes de firmar la recepcién de la
mercancia entregada por la empresa de transporte y cotejar la mercancia recibida con la hoja de pedido. Si
se detecta algun dafio en la mercancia, el usuario tiene derecho a negarse a firmar la recepcion de la
mercancia hasta que el transportista haya marcado el dafio en la factura de flete. Si durante el desembalaje
se detecta algun dafio interno oculto, también es responsabilidad del usuario informar al transportista. El
embalaje de envio de la mercancia debe dejarse intacto y debe pedirse al cargador que inspeccione
visualmente la mercancia.

Como desembalar
Después de desembalar, compruebe cada articulo con la lista de embalaje de acuerdo con la hoja de pedido.
Inspeccidn

Antes de la instalacidn, el arrancador suave debe colocarse en el embalaje en el que se envid.
Almacenaje

Si el equipo no se va a utilizar inmediatamente, sino que se va a almacenar durante un periodo de tiempo,
debera guardarse de acuerdo con los siguientes requisitos para garantizar un funcionamiento eficaz.

e Almacenamiento en un entorno limpio y seco.

® La temperatura ambiente debe estar entre -25°Cy +70°C.

e La humedad relativa debe estar en el rango de 0% a 95% sin condensacion.
® El equipo no debe exponerse en un entorno con aire corrosivo.

® El equipo no debe almacenarse en obras.

Nota: Ademas del arrancador progresivo, se incluye una copia de las instrucciones de funcionamiento y
un certificado de conformidad de la calidad del producto.

El armazoén del arrancador progresivo debe sujetarse al moverlo y la caja de control del circuito
impreso no puede levantarse; de lo contrario, pueden producirse dafios o lesiones personales.

Requisitos de instalacion

@ Los arrancadores progresivos deben montarse verticalmente, no los monte al revés, oblicuamente
u horizontalmente, por favor use tornillos para montarlo en una estructura sélida.

@ El arrancador progresivo genera calor durante el funcionamiento, por lo que se debe mantener un
cierto espacio en el disefio para garantizar el paso del aire que fluye. El calor se genera y se disipa
hacia arriba, por lo que no debe instalarse debajo de equipos no resistentes al calor.
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Instalacidn

Requerimientos instalacion
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El arrancador progresivo (230~400 V) debe conectarse al devanado en triangulo del motor, en conexion
en serie con cada devanado.

Los arrancadores progresivos pueden conectarse en serie al devanado en tridangulo del motor. Son
accionados por 1/V de corriente de 3 hilos, por lo que se pueden utilizar arrancadores de potencia
inferior a la nominal.

Ejemplo: un motor de 400 V - 110 kW con una corriente de linea de 195 A (corriente nominal de la
conexion en triangulo). La intensidad en cada bobinado es igual a 195/1,7, es decir, 114A.

Elija el valor nominal con la corriente nominal maxima admisible ligeramente superior a esta corriente,
es decir, 140A como valor nominal (SJR3-075 para aplicaciones estdndar).

L1/R L2/s L3/T

L1/R L2/S L3/T L1/R L2/S L3/T

T1/U| T2/V | T3/W T1/U| T2/V | T3/W
Conexion externa delta de Conexidn externa en estrella Conexion interna de
conexion directa de conexidn directa arranque suave Delta

Para los productos de la serie L, sélo la especificacion LD admite la conexidn interna en triangulo del
motor, y las demas especificaciones no admiten la conexion interna. Conexidn interna de arranque
suave Delta
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Esquema de conexion del circuito basico
L1 L2 L3 L1 L2 L3 L1 L2 L3
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LN tipo de médulo en linea LE tipo bypass externo
(opcién Bypass)

LB tipo bypass integrado

Funciones de los terminales del circuito principal y de tierra

Marcado del terminal Nombre del terminal Notas
L1/R, L2/S. L3/T Er'!tra('ia de'rer:i del conectar a la red trifasica
circuito principal

Conexidn de salida |Las series LD, LB y LN se conectan al motor trifasico, la serie LE se

T1/U, T2/V, T3/W del arranque utiliza para conectar el terminal de salida del contactor de
progresivo derivacion.

Terminal de salida
del arranque
progresivo

El bypass externo se utiliza para conectar el terminal de
salida del contactor de bypass en la aplicacion

Ul, v2, W3

Terminal de entrada de la fuente de alimentacién del circuito principal (R/S/T)

@ Los terminales de entrada R, Sy T de la fuente de alimentacion del circuito principal se conectan a la
fuente de alimentacidn de CA trifasica a través de un disyuntor o un disyuntor con proteccion contra fugas
para la proteccién de la linea, sin tener en cuenta la secuencia de fases de la conexion.

@ no utilizar el método de encendido/apagado del circuito principal para controlar el funcionamiento y la parada
del arrancador progresivo. Esperar hasta que el arrancador progresivo esté energizado y entonces elegir utilizar los
terminales de control del arrancador progresivo o las teclas de marcha y paro del panel del teclado para controlar la
marcha y el paro del arrancador progresivo.

@ No lo conecte a una red monofasica.

Terminal de salida de arranque progresivo (U/V/W y U1/V2/W3)

@ Los terminales de salida del arrancador progresivo deben conectarse al motor trifasico en la secuencia de
fases correcta. Si el sentido de giro del motor no es correcto, se puede intercambiar la conexién de dos fases
cualesquierade U, Vy W.

El condensador y el limitador de sobretension no pueden conectarse en el lado de salida del arrancador
progresivo.

Cuando el cable entre el arrancador progresivo y el motor es muy largo, la condensacién distribuida entre
los cables generara una gran corriente de alta frecuencia, que puede provocar el disparo por sobreintensidad
del arrancador progresivo, el aumento de la corriente de fuga, la escasa precision del indicador de corriente,
etc. Por lo tanto, se recomienda que el cable de las conexiones del motor no supere los 50 m.
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Los elementos de conmutacidn de potencia de estado sélido pueden sobrecalentarse
debido a un fallo del motor. Para evitar lesiones personales o dafios en el equipo, a
continuacion se ofrecen varias recomendaciones:

Utilice un contactor de aislamiento o un disyuntor de desconexidn en derivacion en
el circuito del arrancador progresivo. El dispositivo deberd ser capaz de bloquear la
corriente adicional de rotor bloqueado del motor. Conecte este dispositivo de
aislamiento al contacto auxiliar del arrancador progresivo, que debera estar
programado para aplicarse a la posicion normal.

Conexion de los terminales de control

A B R1IA_RIC R2A C__R3 R3C DI1__DI2_DI3 COM_AO- AO
oleje[2]2]2|2[2]| [2]2]2]2]2[@
—/ — —/ —J | | | | —/
Communicacion ~ Bypass Run Fallo Emergencia siop Start Comdn  Analdgica
485 salida salida salida stop terminal  salida
—
Salida de relé programable Entrada programable

(La funcién del terminal marcada en la figura anterior es sélo el valor de ajuste por defecto, y la
funcién real se puede cambiar a través de la parametrizacion.)

Descripcion del terminal del circuito de control

Marcado de L -
R Descripcion de funcion
terminal
A A | RS485-A
RS48S5 interfaz de comunicacion
B B RS485-B
01 R1A
K1, salida de relé programable (salida bypass por defecto)
02 R1C
03 R2A
K2, salida de relé programable (salida de marcha por defecto)
04 R2C
05 R3A
K3, salida de relé programable (salida de averia por defecto)
06 R3C

07 DI1 | DI1, entrada programable (entrada de parada de emergencia por defecto)

08 DI2 | DI2, entrada programable (entrada de apagado por defecto)

09 DI3 | DI3, entrada programable (entrada de arranque por defecto)

10 com | Terminal comun de entrada programable

11 AO- | Salida analdgica -

DC 4~20mA (0~20mA puede preajustarse, codigo de funcion F26)
12 AO+ | Salida analdgica +

03, 04: La salida de relé programable es un punto normalmente abierto que se cerrard cuando la salida
sea efectiva.
05, 06: La salida de relé de fallo programable, se cierra en caso de fallo del arrancador progresivo o de
alimentacion
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fallo y se abre cuando se conecta la alimentacion.

07, 10: El motor se para inmediatamente cuando se desconecta (o conecta el contacto normalmente
cerrado de otros protectores en serie).

08, 10: El motor ejecuta una parada suave con deceleracion cuando se desconecta (o autoparada, consulte
el valor de ajuste de F02).

09, 10: El motor comienza a funcionar cuando se cierra.

11, 12: Es una salida analdgica de 4~20mA DC utilizada para la monitorizacién en tiempo real de la
corriente del motor. Cuando esta llena de 20mA, indica que la intensidad del motor es el 100% de la
intensidad nominal del arrancador progresivo (ajustable mediante el codigo F27). Se puede observar
mediante un medidor externo de 4~20mA DC. La resistencia de carga de salida es de 300 Q.

@ Cuando se utilizan terminales externos para controlar la funcién de marcha y paro del arrancador
progresivo, ajustar el codigo FOO para que sea valido para los terminales.

@ si se requiere control remoto, se recomienda utilizar el método de control (2 hilos).

@ El terminal de entrada de la sefial de contacto y el terminal comun estdn normalmente cerrados/
abiertos (ON/OFF). El arrancador progresivo, el motor y el cableado causaran interferencias. Por lo tanto,
el cableado debe ser mas corto (menos de 20m). Utilice un cable apantallado.

@ Asegurese de que el cableado de los terminales de control esté lo mas alejado posible del cableado del
circuito principal; de lo contrario, podria producirse un funcionamiento incorrecto debido a interferencias.

@ Si el modo de control es la comunicacion, el terminal de parada de emergencia debe estar
cortocircuitado.

@ Tenga en cuenta el limite de capacidad (AC250V/3A) del contacto de relé 03~06, por ejemplo, cuando
conecte con un contactor de alta potencia, preste atencion al limite de trabajo del contacto de relé.

@ Las funciones y la Iégica normalmente cerrada y normalmente abierta del terminal de control son
diferentes segun los distintos ajustes de funcidn, que deberan ajustarse segun la situacion real.

Preparacion para la inspeccién antes del funcionamiento

Los siguientes elementos deberdn comprobarse y prepararse antes del funcionamiento

(1) Compruebe si el cableado es correcto, especialmente si el terminal de salida no puede conectarse a
la red eléctrica.

(2) Confirme que no hay cortocircuito o cortocircuito a tierra entre los terminales o partes vivas
expuestas.

(3) El panel del teclado muestra el estado [Listo] después de conectar la alimentacion.

Método de trabajo

Seleccione el método de funcionamiento adecuado segln los requisitos. Se configura como

control de terminal antes de salir de fabrica (codigo de funcion F0O0).

m Visualice el estado [Preparado] al encender y pulse la tecla de marcha para arrancar el motor (sélo
cuando FOO es 0).

m introduzca el elemento de ajuste FO7 de acuerdo con el valor de intensidad nominal que figura en la
placa de caracteristicas del motor.

m Compruebe si el sentido de giro del motor es correcto tras el arranque. Si no es asi, pulse la tecla de
parada para detener la mdquina o corte la alimentacion si es necesario, y luego intercambie dos cables
(UVW) del motor a voluntad.
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m Si el estado de arranque del motor no es el ideal, consulte la columna de modo de arranque y
aplicacion del arrancador progresivo para seleccionar los elementos de ajuste adecuados.

m Cuando el par no alcanza el efecto adecuado, se puede cambiar el cddigo de tensidn de arranque FO3
(en modo tensidn) o el cédigo de valor limite de corriente FO4 (en modo corriente) para aumentar el
par de arranque del motor.

m No abra la cubierta superior después de conectar el arrancador progresivo para evitar descargas
eléctricas.

m Si se detectan anomalias como sonido, humo u olor anormales durante la prueba de arranque, corte
la alimentacién rapidamente y averigie la causa.

m Si se produce un fallo tras el encendido o durante la puesta en marcha, averigle la causa segun la
tabla de paginas correspondiente al cddigo de fallo mostrado.

m Pulse la tecla de parada o el botdn de parada del control externo para restablecer el estado de fallo.

Diagrama de cableado de la aplicacion estandar

Control
dos fases

Control tres fases

L1 L2 L3
4 DI1/07 DI2/08 DI3/09 com/10
)( La parada de emergencia
debe desconectarsec :]——
\__A__A QF cuando no se utilice.
r=—=—=-=-=-- Emergencia Start / Stop Comun
! stop terminal
1
1 Fr===-=" -~
1 1
[ I (S E
1 ! :
1 ! il Salida Run salida Salida
! : 1 bypass de averia
: V! Communicacién
1
. 485
! o A (Rs485+) B (RS485-) o1 02 03 04 05 06
NN R4S . o o S o - o - o
KM N NN © ©
Yo \ \ \
1 1 1
1 ! 1
1 o
! : ! 07 08 09 10 1 2
vy — o o oo
! F'w A d A <
oo . DC 4~20mA
TR Parada de emergencia . .
I salida analdgica
f : debe desconectars
L -t cuando no se utilice.
Emergencia Stop ~ Start Comdn
stop terminal
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Operacitn

Funcion de las teclas de funcionamiento

Nombre de las teclas

Funciones principales

Cuando se muestre [Estado listo], pulse esta tecla para iniciar, mientras se

Run ke L
y muestra [Estado inicio].
Cuando en funcionamiento normal se visualiza [Estado Marcha], pulse esta
Stop key tecla para parar. Cuando en parada suave se muestra [Soft Stop State], esta
tecla tiene la funcion de reiniciar el estado de fallo.
Set key Pulse esta tecla para entrar en la configuracion del menu y pulse de nuevo

esta tecla para salir de la interfaz del mend.

Confirmation key

En la pantalla de configuraciéon del menu, pulse esta tecla para modificar los
pardmetros. La flecha mostrada apunta a la linea de ajuste del cédigo. Después de
modificar los parametros, pulse esta tecla para guardar, lo que significa que los datos
se han guardado.

Up and down
keys AV

Acceda a la configuracion del mend y entre en la linea de configuracion del
codigo. Pulse para modificar los parametros. Durante el funcionamiento, esta
tecla permite observar la tension de red, la temperatura del radiador y los fallos
histéricos durante el funcionamiento.

Aspecto del panel del teclado

El panel del teclado dispone de una amplia gama de funciones operativas, como la funcién de
ejecucion y parada del panel del teclado, la confirmacion y el cambio de datos y diversas funciones
de confirmacion de estado.

Set / Menu Confirmation key
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Run key ~——_]
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Stop / Reset key

08
0

Key estilo 1

LOD OPERATOR

Set Yes

Run

5
" 0D B8

Key estilo 2

Stop / Reset



Operacitn

Pasos operativos

Modificar los pardmetros de ajuste

[ Power on Press set ]
l l key )

[Pressupand ) [Pressyes )
\down keys J ey )

fPress upand ] fPress yes ] fPress set
\downkeys J  key )  key

et | Select function Determine the Modify the Determine the Exit code menu
nter code menu code code changes setting range modified data

Tomemos como ejemplo la modificacidn (el modo de arranque es el modo de limitacion de
corriente, es decir, el cddigo FO1 se establece como 01).

No. Operacién Display Notas
1 Power on [Ready State] [Ready State]
) Run command B . B
2 Press set channel FOO Introduzca el estado de la opcion de cédigo de funcion de
key 01 ajuste del menu
3 Press ) Start mode FO1 Introduzca el cédigo FO1 (modo de inicio)
down key 00 Estado de la opcion de funcion
4 Preisezes Start r;;ogg Fol Rango de ajuste modificable
5 Press Start mode FO1 Indica la modificacion del control del modo de
down key ) o1 limitacion de corriente
P
6 ress yes ) Start mode FO1 Se han guardado los datos modificados
key 01
7 Press set [Ready State] Salir del iestado de opcidn de cddigo de funcidn de ajuste
key del menu
109.1
= %
] [
\n
o)}
o)}
B B HF
1
~
— I
N
&

Dimensiones del compartimento externo
para el teclado (opcional)
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Funcién de ajuste del cédigo

Instrucciones para configurar el cédigo

Cdédigo

Nombre

Rango de
ajuste

Ajustes de
fabrica

Notas

FOO

Run
canal de
mando

0~3

0: Canal de mando del panel de control

1: Canal de comandos del terminal

2: Canal de comandos de comunicacion

3: Panel de control + terminal de control externo +
comando de comunicacién son efectivos al mismo
tiempo

La lectura de datos para la comunicacion no se ve afectada por la configuracion del canal de mandos.

FO1

Start mode

0~2

0:Rampa de voltaje
1: modo limitador de corriente
2: Carga pesada

Se muestra la forma de onda de salida en modo
rampa de tension. Ul es el valor de tension de
arranque en el arranque. Cuando se arranca el
motor, la tension de salida del arrancador
progresivo aumenta rapidamente hasta Ul dentro
del rango en que la intensidad del motor no
supera el 400% del valor nominal (segun el ajuste
del multiple limitador de intensidad F04), y
después la tension de salida aumenta
gradualmente segun los parametros de arranque
ajustados. El motor se acelera de forma constante
con el aumento de la tensién. Cuando la tension
alcanza la tensiéon nominal Ue, el motor alcanza la
velocidad nominal y pasa al estado de
funcionamiento, El proceso de arranque se ha
completado. Tiempo de arranque: t es el
parametro de control obtenido en condiciones de
prueba estandar segun la carga estandar. Con este
parametro como referencia, el proceso de
arranque se completa controlando
la tensién de salida para que el motor acelere de
forma estable. No se trata de controlar
mecanicamente el tiempo t independientemente
de si el motor acelera de forma estable. Por lo
tanto, cuando la carga es ligera, el tiempo de
arranque suele ser inferior al tiempo de arranque
establecido. Es normal siempre que se pueda
arrancar suavemente. En general, el modo de
arranque de rampa de tensidn es aplicable en
ocasiones con requisitos menos estrictos sobre la
corriente de arranque y mayores requisitos sobre
la estabilidad de arranque.
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Funcién de ajuste del codigo

Codigo

Rango de | Ajustes de

. . Notas
ajuste fabrica

Nombre

FO1

Se muestra la forma de onda de variacién de
corriente en el modo de limitacion de corriente. 11 es
el valor ajustado de limitacion de corriente de
arranque. Cuando el motor arranca, la tension de
salida aumenta rapidamente hasta que la corriente
del motor alcanza el valor 11 de limitacion de
corriente ajustado, y la corriente del motor se
mantiene no superior a este valor. A continuacion,
con el aumento gradual de la tension de salida, el
motor acelera gradualmente. Cuando el motor
alcanza la velocidad nominal, pasa al estado de
funcionamiento, y la corriente de salida desciende
rapidamente hasta la corriente nominal del motor le
o inferior. El proceso de arranque se ha completado.
Cuando la carga del motor es ligera o el valor de
0 T limitacion de corriente ajustado es grande, es normal

que la corriente maxima durante el arranque no
alcance el valor de limitacion de corriente ajustado.
El modo de arranque con limitacion de corriente se
utiliza generalmente en ocasiones con requisitos
estrictos en cuanto a la corriente de arranque.

FO2

0: Parada suave

Modo Stop 0,1 0 1: Parada libre

FO3

Tension salida | 30~60% a0%  |Paradalibre

FO4

La corriente limite superior permitida durante el

limitador de arranque (porcentaje de la corriente nominal del
corriente 50~500% 400% motor FO7), cuando se alcanza el valor limite de
multiple corriente, la corriente suave limita

automaticamente la corriente de funcionamiento;

Cuando el mdltiplo limitador de corriente supere el 400%, deberd cumplirse la corriente del
motor ajustada (FO7) x 125% < corriente nominal de arranque progresivo; en caso contrario,
se seleccionara un arrancador progresivo de mayor especificacion.

FO5

Tiempo de inicio de la rampa de tension (el modo

Tiempo de inicio|  1730s 10s de limitacion de corriente no es vélido))

FO6

Tiempo de paro 0~30s 10s Parada libre cuando se pone a 0

Este valor se ajustara a 0 cuando el disefio del circuito requiera el uso de un arrancador
progresivo para el arranque de conmutacion de uno a varios (en cascada).

FO7

Intensidad nominal| 0~valor

del mot nominal - Intensidad nominal del motor
el motor

Consulte la placa de caracteristicas del motor para ajustar este valor. El rango de ajuste maximo
de las diferentes especificaciones es inferior a la intensidad nominal del arrancador progresivo;
Rango de referencia: [intensidad nominal del arranque progresivo x 0,4]<[intensidad ajustada
(FO7)]<[intensidad nominal del arranque progresivo].
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Parametros

Funcién de ajuste del cédigo

. Rango de | Ajuste de
Cédigo Nombre . & ) s Notas
ajuste fabrica
FO8 |Salto de tension | 50~100% 50%
FO9 |Tiempo de salto| 0~30s 1s
El umbral de sobretensién por defecto
Retardo de alarmg e g
F10 bretensic 0~600s 30s es>500V (especificacion 380V), por favor
por sobretension contacte con nuestra empresa para su ajuste.
Retardo alarma El umbral de subtensién por defecto es<250V
F11 d b ., 0~600s 60s (especificacion 380V), por favor contacte con
e subtension nuestra empresa para su ajuste.
grado de o
desequilibrio 0~50% 20% Rango de de_:sylgmon adr_n|5|ble dela
d corriente trifasica de salida
F12 e la carga
Este pardmetro no debe ajustarse demasiado alto, y un ajuste incorrecto provocara fallos de
proteccion.
Time of 0~600s 205 Delay time of protection action after reaching
unbalance the set value of F12
F13
This parameter should not be set too high, and improper setting will lead to protection
failure.
F14 Subcarga 01 1 0: La proteccion contra subcarga es valida,
admisible ’ 1: La subcarga esta permitida y la proteccién no es valida
Tiempo de
F15 subcarga 0~600s 10s
permitido
multiplo de
F16 la subcarga 0~100% 20%
permitida
Tiempo de El tiem ntin | rriente d
F17 |funcionamiento | 0~600s 60s lempo continuo que a corriente de
. funcionamiento real supera el umbral de sobrecarga.
sobrecorriente
Tiempo de Intervalo entre dos arranques consecutivos. Los
intervalo de 0~300s Os arranques continuos pueden provocar un
F18 arranque continuo sobrecalentamiento del sistema.
Este pardmetro puede utilizarse para evitar la acumulacion de calor en el médulo debido
a arranques frecuentes o al mal funcionamiento de los equipos mecanicos.
Umbral de El valor de juicio del estado de sobrecarga del
b 50~300% 150% motor, el umbral de juicio es el porcentaje de la
sobrecarga corriente nominal del motor (FO7) y este parametro
El umbral no es valido durante el arranque;
F1o Este pardmetro no debe ajustarse demasiado alto, y un ajuste incorrecto provocara fallos de

proteccion.

Cuando la corriente alcanza y supera el valor ajustado y cumple el tiempo de retardo de
proteccién de sobreintensidad de F17 durante un periodo continuo, se lleva a cabo la
proteccién de sobrecarga, la maquina se paray se indica el cédigo de fallo Err06;

Este pardmetro puede utilizarse junto con el ajuste del nivel de proteccidn contra sobrecarga
del cédigo de funcion F58.
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Funcién de ajuste del cédigo

Codigo Nombre Rar.1go de AJL,jSt? de Notas
ajuste fabrica
0: El ventilador funciona de forma continua
""°d° d_e 01 0 durante el funcionamiento,
funuonar.mento ’ 1: Ejecutar después de la temperatura alcanza el
Fog | delventilador valor de advertencia (40 ° C/ 104 ° F)
Sélo aplicable a modelos de producto equipados con refrigeracion por aire forzado;
Esta funcidn se utiliza para establecer el estado de funcionamiento del ventilador en el
estado de espera, y el ventilador se ve obligado a funcionar después de la puesta en marcha;
Idlom_z? 0,1 0 0: Chln'o
F21 seleccion 1: Inglés
La configuracién del idioma no se restaura después de ajustar F39 para restaurar el valor de fabrica
Seleccion 0: Online
médulo 0~2 0 1: SCR el médulo funciona en modo bypass
Bypass 2: SCR el médulo no funciona en modo bypass
F22 Cuando el disefio del circuito requiera el uso de un arrancador progresivo para el arranque de
conmutacion de uno a varios, este valor deberda ajustarse a 2;Advertencia importante: Esta
terminantemente prohibido optar por desconectar el disparador del médulo sin conectar el bypass (es
decir, ajustado a 2)
F23 DI1 funcidn 0 0: Emergencia stop,
1: Stop,
F24 DI2 funcion 0~4 1 2: Start,
— 3: Reset,
F25 DI3 funcion 2 4: Entrada de sefial de averia externa
AO modo de 0: 4~20mA,
Fa6 salida 01 0 1: 0~20mA
IAO coeficiente d¢ Relacion de desviacion a cero del porcentaje de
F27 correccion del | 0~200% 100% corriente nominal del arrancador progresivo
desfase cero correspondiente al valor de salida analdgica
AO coeficiente El limite superior del valor de la salida analdgica
de calibracion | 1~500% 100% es el porcentaje de la intensidad nominal del
de ganancia arrancador progresivo

Los codigos de funcidn F27 y F28 se utilizan para corregir la desviacion del cero de la salida analdgica

F28 |y ladesviacién de la amplitud de salida. Si la desviacién cero estd representada por b, la ganancia
esta representada por k, la salida real esta representada por Y, la salida estdndar esta representada
por X, y X=la intensidad nominal del arrancador progresivo, entonces la salida real es: Y=kX+b;
Ejemplo: la intensidad nominal del motor se fija en 100A, el limite superior ideal de salida de Y es el
500% del valor nominal, y el modo de salida es 0~20mA;
Debido al limite de rango de funcionamiento efectivo del sensor interno, el rango de salida analdgica
Funcién de 0: Estado de fallo 5: Estado de fallo
F29 relé 1 1 (normalmente abierto) (normalmente cerrado) 6:
(R1A-R1C) . Funcionamiento de bypass
1: Estado de bypa;s (normalmente cerrado) 7:
Funcion de (normalmente abierto) Estado de funcionamiento
F30 relé K2 0~9 2 (2 Estac:o detfun(t:Jl_ontan)'nento (normalmente cerrado) 8:
(RZA—RZC) normalmente abierto Estado qe arranque
3: Estado de arranque progresivo progresivo (normalmente
K3 relay (normalmente abierto) cerrado) 9: Estado de parada
F31 |function (R3A- 0~9 0 4: Estado de parada progresiva  progresiva (normalmente
R3C) (normalmente abierto) cerrado)
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Parametros

Funcidn de ajuste del codigo

cskidz|  bayols | Raneode | Austede Notls
ajuste fabrica
¢SIY YT Ym RSaLISE RSt TizyOi2y1-YISyli2] Sa RSN
wSiMIR2 RS . 0200SyhS RS OHEI- Y HENY RS mp 1 LIMI- &t (1SYLi2

SHRE oeLlay | ©7600s Os RS USUIR2 RS fI- 100Isy RSENSES RS &IIRI- RS

RSUiGI-Olsy
F32 v
TyI- UGS RS - 03I RS 30y aySU0N- y2 LiSRS FMOFyTIHI - GSERORIR y2Y Iyt RSaLSa Rot HllyTjiS

1-d

1 ISHHIR2

L2352 - LItSy1-
LAY Sl 88 diit
RGOS

St RS 020S

1S Y43 Lfii2e

iSyaisy & - 020SyES RS Tizy0i2y1-YiSyi2 #130S SalyR2 I- dry yigst Y44 12t 9aiS

I LI NSEn-al4) SEOISINS RSE GMaiir &2 1jazS LizSRS S@niii St 0iSuiS RSt 02yiI-0i20 RS

F33 RO 0~600s Os . A A
alfiRI- USES ¢18Y L2 RS USHIHIR2 RS AIGRI- RSE1SES
F34 1o lSilHIR2 0~600 0 YirtitizyOtsy /200SyhS RS Ol YAEIY 1Y pt
ORI USES s s
¢ISY'L2 RS
F3s | 0% Yﬂ%nz 0~32000s 0s
F36 Dlrec.mor.]l 0~128 1 Emision cuando se ajustaa 0
comunicacion
0: 2400bps,
Velocidad de 1: 4800bps
F37 0~3 2 ¢
transmision 2: 9600bps,
3:19200bps
0:N.8.1
F38 Zor;“ato 0~2 0 1:08.1
e datos 2 E8.1
Restablecer
valores 0~1 0 1: Restablecer valores de fabrica
F39 de fabrica
FO7; F21; F26; F27; F28; F32; F37; F41; Parametros como el registro de
fallos y el registro de operaciones acumuladas son irrecuperables.
Este parametro se utiliza para seleccionar la
funcién de proteccién de cierre. Si es necesario
cerrar la funcion de proteccion correspondiente,
Desactivar la ) 0 ajuste la posicidn correspondiente en la tabla
proteccién siguiente a 1, y convierta el valor binario a valor
decimal y ajustelo a F40. Este parametro
provocara un fallo de proteccién. Por favor,
aplique este parametro con cuidado.
Desactivar la funcion de proteccidn (0: proteccidn activa/1: proteccién desactivada)
Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
[ Sobre " " hora de Sub Desequilibrio | Sobrecarga sobrecarga
0 calentamientq Subtensién Sobret7en5|on inicio g ;arga trifasico uncionamiento | temporal inversa
@) @) Y 3) © (10) ©) (18)
0 0 0 0 0 0 0 0

la obligacién

Ejemplo: Si se desea desconectar la proteccién contra sobrecalentamiento y la

proteccidn contra sobretension, el codigo binario «10100000» debe convertirse al valor
decimal correspondiente de «160».
Nota importante: La desactivacidn de la funcidn de proteccion puede causar dafios en el
equipo. Por favor, utilice esta funcidn segun corresponda. Este manual ha cumplido con

de informarle. No asumimos ninguna responsabilidad por las pérdidas causadas por la
desactivacion de la proteccion. Esta funcion puede utilizarse en situaciones en las que se
requiera un arranque de emergencia, como en la lucha contra incendios.
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Funcién de ajuste del cédigo

R de | Ajuste d
Cadigo Nombre ar.mgo € Jl,JS (.e € Notas
ajuste fabrica
Retardo de - Tiempo de retardo de la desconexion del tiristor
K 0~10S 1 o~ :
salida bypass tras la sefial de arranque progresivo
F41

Cuando el disefio del circuito
de conmutacion de uno a vari

os, este valor se ajustard a 0

requiera el uso de un arrancador progresivo para el arranque

Soft start operation

Operating state of thyristor

Run

Standby

ON

When F22 is 0 or 1, the module
remains conductive

OFF

When F22 is 2, the module is off and cannot
be set to 2 when the device is not configured

with bypass /

Refer to

F32 for the;
delay time
of K1
byfpas‘s
on outpu
Operating state of bypass l
i Action .
OFF dela
Setting value of
parameter F41
A When F02 is soft stop and F06
i~ - — - Cut off delay— is greater than F41
7777777 Time setting of softstop — - — - — - —
‘ P
Registro de fallos
F42 1(ultimo) Err01-18 -
Tipo de fallo
Registro de fallos
F43 1 Tension v - (Ultima) Visualizacién de la averia y de la tension,
en fallo corriente y temperatura en la averia. Si el Gltimo
Registro de fallos fallo es del mismo tipo que el fallo anterior, sélo
Fa4 1Corriente A _ se muestra el ultimo registro de fallo.
en fallo
Registro de fallos
F45 1Temperatura -°C -
en fallo
Fa6 Reg}stro de fallf)s Err01-18 }
2 Tipo de averia
Registro de fallos,
F47 2 Voltage -V -
en fallo L i y
- Indicacidn de la averia y de la tensidn,
Reigstro de fallo corriente y temperatura en la averia
FA8 2 Corriente -A -
en fallo
Registro de fallos
F49 | 2Temperatura -°C -

en fallo




Funcidn de ajuste del cédigo

Cadigo Nombre Rar.1go de AJL,‘St‘_E de Notas
ajuste fabrica
Registro de averias
F50 3Tipode | £r0118 -
averia
Registro de averiag
F51 3 Tension -V -
en averia Indicacién de | iavdel ‘s
Registro de averias ndicacion de la averia y de la tension,
corriente y temperatura en la averia
F52 3 Consumo A -
en averia
Registro de averiag
F53 3 Temperatura -°C -
en averia
F54 Numero 'Fotal 0-65535 }
de operaciones
Tiempo operativg
F55 poop 0-65535 -
acumulado . . .
Tiempo operativd El formato del tiempo total de funcionamiento
F56 0-60 - es:F55 (hora/h): F56 (minuto/m): F57 (segundo/S)
acumulado
Tiempo operativqg
F57 poop 0-60 -
acumulado
0 = class2
Nive proteccion 1 =class10a
contra 0~4 1 2 =class10
3 =class20
sobrecarga 2 = class30
F58 Curva de proteccion de tiempo inverso para el nivel de proteccion de liberacién del motor en estado
caliente basado en IEC60947-4-2 (actuando en la operacidn); Curva de proteccion de tiempo inverso para el
nivel de proteccion de liberacion del motor en estado frio basado en IEC60947-4-2 (actuando en el
arranque inicial); Cuando la operacion del motor necesita cumplir con el nivel de sobrecarga de clase20y
superior, es decir, aplicacion de carga pesada, la seleccidn de potencia del arrancador progresivo debera
ser totalmente amplificada; de lo contrario, el médulo de arranque progresivo puede sobrecalentarse o
sobrecargarse.
F50-FEd (Funcion
reservada)
Consulte la declaracién en la pagina adjunta de
F65 Software B B las notas revisadas o la marca de la portada
version No. para conocer el nimero de version del software
aplicable a este manual.
F66 password 0-65535 -
Usuario
F67 passyvord - - Sélo para uso interno
Fabricante
La contrasena del integrador se utiliza para configurar
los pardmetros de las funciones F69 a F73, y
F68 password R R establecer limites en el tiempo de ejecucion del
Integrador producto, el nimero de ejecuciones, etc., con el fin de
facilitar al integrador la realizacion de ensayos de
nroductos_pruebas de funcionamiento_etc
Sloqueo de recuentd Ajuste del numero de ejecuciones, el producto
F69 - - se bloqueara y se generara la alarma Errl7
en marcha . N
cuando se alcance la ejecucién ajustada.
F70-F73 | Para integrador - -
fraree | Parametros del - - Sélo para uso interno
fabricante
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Parametros

Curva de liberacidon de proteccion

La curva de tiempo de disparo de la proteccidn térmica del motor basada en IEC60947-4-2 es

la siguiente:

t (s)

10000

Duracion de

la proteccion

térmica

1000

==

L=
1 // T

I—

100 \

4
1

\ NS
\ N\ N
\ AN N\
\ AN N,
\ AN N
N
\\ I~
\
\\ \\
AN 30
\\\ 20
N
10
\
T~
= 21d/In

Curva de tiempo de disparo de la proteccidn térmica del motor (en caliente)

0.5
1.12 1.50 2.00 2.50 3.00 3.50 4.00 4.50 5.00 5.50 6.00 6.50 7.00 7.

50
Multiplo nominal
de funcionamiento

En referencia a la norma IEC de curva de disparo de proteccion térmica, la potencia del motor marcada en la
descripcion de la regla de modelo @ es la potencia de referencia para la aplicaciéon de Clase 10. Cuando la

carga es pesada y se requiere que el nivel de disparo sea superior a 10, la seleccién del arrancador
progresivo deberd ser amplificada.

La figura anterior es solo para referencia de seleccion de modelo y ajuste de proteccion, y para referencia de
accién de no proteccion, consulte la lista de funciones para el tiempo de accidn de proteccion de sobrecarga

especifico.

La figura anterior muestra la curva de referencia en estado caliente, y el tiempo de la curva en estado frio es
mas corto. Debido a la extension limitada de este manual, no se proporcionara la descripcién estandar
detallada. Si es necesario, busque y compruebe por su cuenta los documentos normativos pertinentes.
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Comunicacitn ~ 0

Comunicacion RS485

Comunicacion MODBUS, 9600.n.8.1, transferencia de bytes, representacion hexadecimal, transferencia
Q&A. Hay un terminal de comunicacion resistencia puente J1 dentro de la placa base de la maquina.

I. Monitorizacion de datos y condiciones
El host envia: (cddigo de funcion=03, lectura de todos los datos), lectura de hasta 10 registros

direccién Cédigo DII‘EC.CIOH DIFE(fCIOH High order Low order
esclavo funcién reglst.ro -regls‘tro data quantity |data quantity CRC
superior inferior
01 03 10 00~2C 00 X CRC
Return of equipment:
. ‘2 o r Cantidad Cantidad
2';;‘;33” ﬁjondc'igc,; datos datos [DataO [Data0 | ... DataX | DataX | CRC
pedidos altos| pedidos bajo
01 03 00 272*X OH oL | ... xH xL CRC
Tabla de direcciones de registro:
Direccién de registro Nombre de registro
1000H Corriente fase A
1001H Corriente fase B
1002H Corriente fase C
1003H Tensién de bus
1004H Temperatura
1005H Cadigo fallo
1006H Sistema
1007H Estado de entrada y salida del terminal
1008H Salida analdgica (AO)
1009H -
Estado del sistema: 1006H
Cddigo de Estado Contenido
0001 Estado inicial
0002 Estado de funcionamiento
0003 Estado de arranque progresivo
0004 Estado de parada
0005 Estado del fallo
Estado terminal: 1007 H (No Entrada/Salida, 1: Con entrada/salida)

Bit No. BIT7 BIT6 BITS BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BITO
Contenido NC NC BYPASS PROG FAULT E-STOP S-STOP RUN
Estado 0 0 0 0 0 0 0 0

(initial)

26



Comunicacidn

Il. Consulta de pardmetros (EEPROM)
El host envia: (cddigo de funciéon=03, lectura de datos EEPROM), lectura de hasta 10 registros

Direccion Codigo Dlre.cuon D|rec.C|on Cantidad datos| Cantidad datos
g registro registro . . . CRC
esclavo funcién . . . pedidos altos | pedidos bajos
superior inferior
01 03 00 00~FF 00 1~10 CRC
Devolucién de equipos:
bi on | codi Direccion | Direcciéon
6digo ) -
|re|CC|on funcigén registro | registro |patal |Datal | ... DataX | DataX | CRC
esclavo superior inferior
01 03 00 1~12 1H i | ... xH xL CRC
Il. Ajuste de parametros (EEPROM)
El host envia: (cédigo de funcion 06, lectura de datos EEPROM)
. o L Direccion Direccién . .
D|re|cc|on (f:od|g9 registro registro Cant!dad datos Can;!gad SaFos CRC
esclavo uncion superior inferior pedidos altos pedidos bajos
01 06 00 00~FF CRC
Devolucién de equipos:
ireccis Sdi Direccién | | Direccion | - i 4ad datos |Cantidad datos
D|re|ccmn (f:o ',g,o registro registro an ' ad datos didos bai CRC
esclavo uncién superior inferior pedidos altos | pedidos bajos
01 06 00 00~FF CRC
IV. Mando de control
El host envia: (cédigo de funcion 06)
Direccion Direccion ) ’
i i6 5di Cantidad dat
Direccién COdIgF} registro registro Cant!dad datos [Can | a a. 0s CRC
esclavo funcion superior inferior pedidos altos | pedidos bajos
01 06 20 00 00 00 CRC
Devolucién de equipos:
. L . Direccion Direccién . .
Direccién Codgf: registro registro Cant!dad datos Cantl'dad daFos CRC
esclavo funcion superior inferior pedidos altos pedidos bajos
01 06 20 00 00 00 CRC
Control command input to soft start
Direccion Datos de comando Funcién
0001 Start
0002 Free stop
2000H
0003 Soft stop
0004 Fault reset
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Fallos y soluciones

Lista de acciones de proteccion

Cuando se produce una anomalia en el arrancador progresivo, la funcidn de proteccién acttay el
circuito se dispara inmediatamente. La pantalla LCD muestra el nombre de la alarma y el contenido
relevante, por favor, consulte la descripcion en la siguiente tabla.

Dllsp.lay Nombre de fallo| Diagnéstico de fallos Contramedidas
coédigo
Debido a que la deteccidn de pérdida 1, 2. Compruebe y elimine los
g de fase se ve afectada por muchos problemas existentes en la linea de
Err01 Perdlc%a de fase| factores relacionados, los circuitos de | alimentacion, incluidos, entre otros, Ia
de salida entrada y salida deberdn frecuencia de alimentacion anormal
inspeccionarse exhaustivamente (no 50/60HZ), la pérdida de fase o los
durante la inspeccion. armonicos de alta frecuencia en la
linea. Compruebe la linea de salida y el
. X ., . equipo de aislamiento (contactor,
1 Anomalia en la alimentacion trifasica fusible, disyuntor, etc.) entre el
L, de entrada circuito principal
Pérdida de fase|  Anomalia en la linea de salida del
Err02  |de entrada arranque progresivo al motor 3.Blisqueda de apoyo técnico
3.Fallo en el tiristor del arrancador 4.Comprobar el motor
progresivo 5. Ajustar el mdltiple limitador
4.Fallo del motor ) de corriente (FO4) al rango
5.El ajuste de la limitacion de la corrient,qecuado
de arranque es demasiado bajo.
1.Eliminar posibles problemas como
obstruccidn, abrasion, holgura
mecdnica y lubricacién.
1. Anomalia mecénica en el extremo de | 2-Aumentar el tiempo de arranque
carga. (F35') »
2.El valor de ajuste del tiempo de 3. AJustar.Ig tension de arranque
. . (F03) o utilizar el modo de limitacién
arranque es demasiado bajo. ) -
P de corriente. Cuando el ajuste de los
. 3.La especificacion del arrancador . .
Err03 Tiempo de R incid parametros no pueda satisfacer los
espera inicial progresivo r’1o.comu € con requisitos de rendimiento, se
las cara.cterlstlcas delacargaola seleccionard el arrancador
potencia. progresivo con mayor nivel de
4. El valor de limitacién de corriente potencia
multiple es demasiado bajo. 4. Ajuste la limitacion de corriente
(FO4) y se recomienda no superar el
400% de la potencia nominal del
motor.
. 1.Reducir la frecuencia de arranque
1.Arranqu§ fjenjn?5|ado frecuente y parada a un rango razonable
2.la esp.euflcamoq del arrancador 2.Seleccionar un arrancador
progresivo no se ajusta a las progresivo con mayor nivel de
caracteristicas de lacargaoala potencia
potencia 3.Reduzca la temperatura ambiente
Err04 Radiador 3.Temperatura ambiente o considere una seleccién reductora
sobrecalentadd excesivamente alta de la capacidad (consulte la
4.El conducto de aire estd bloqueado o | descripcion del pardmetro eléctrico)
el ventilador estd dafiado 4.Limpie el conducto de aire o
5.El sensor de temperatura modular sustituya el ventilador defectuoso
est4 dafiado 5. Sustituya el sensor de
temperatura
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gfég; b2Y'oiS RSt 62 5i1-3ysai02 RS THt2a 72y6I1Y SRIRK
1.Reduzca la carga y compruebe el
Mo {200S0IHAI- 2 Y2021 motor y el estado mecanico
0f2|jdzé|-R2 2.Se|eccione-el arrancador‘progresivo
HO[I- SELISOMFIO1-Olsy RSE con mayor nivel de potencia v
F-yOI-R21 LI23NS 302 Sa aumen’{e] adecuadamente el nivel de
9llin Sobreintensida VJS{I.UMI.YSY&S USIquSSI-v a grgteCCIon tc)ontlra' S'Obrecarga de e
P 3 ot/21i20M0ui2 1yiSty2 RSt e
€ arranque FyOIR21 L23NSaId2 dér‘i’vr;‘fi;“ne € €l contactor de
L BKRIB . Bar ¢ Ao B
':w: ?T_S’;\JSYOM Rt 02yﬁl QU0 RS 5.Elimine el cortocircuito de salida a
RQS/NJZQAJug(i%d 162 RS 2RI RSt tierra o compruebe el aislamiento del
pi/ZIIZONzNz RS aluRT motor
HNI-yOI-R2U LINi23NSaIg2
1. Sobrecarga o motor 1.Reduzca la carga y compruebe
bloqueado el motor y el estado mecanico
2. La especificacién del 2.Seleccione un arrancador
9linc Sobrecarga arrancador progresivo es progresivo con mayor nivel de
de trabajo relativamente pequefia potencia
3. El umbral de sobrecarga 3.Ajuste el umbral de
estd ajustado demasiado bajo sobrecarga al rango adecuado
., L, 1. Regular la tensiéon en el
INinT Sobretensién 1 La tension de r-ed de rango requerido por la
de red entrada es excesivamente alta e
especificacion.
1. La tension de red de 1. Regular la tension al
Miny Subtensién entrada es excesivamente baja rangoA;.equglrldo por la
2. Apagon instantaneo especiticacion.
de red pag 2. Restablecer fallo
1. Ajuste los pardmetros relevantes
de la proteccion contra subcarga
1. La corriente de (F14/F15/F16) N
funcionamiento es inferior 2. Hay un fallo mecanico de la
al valor ajustado carga, como descarga o subcarga
2. Anomalia mecanica en el debldg a‘ perdl_d’a de pr.esmn enla
9lind Subcarga extremo de carga tuberia, inversién de giro,
3. Anomalia en la deteccién aflojamiento de la correa, holguras
d. ient mecdnicas, etc. 3. Solicite asistencia
€ corrlenle L, técnica. Solicite asistencia técnica
4. Anc?malla en Ia. cone)flon 4. Compruebe el cable de conexion
de salida de funcionamiento del arranque progresivo a la carga
del motor
1. Ajuste los parametros relevantes de 1. Compruebe la tension del
la p;otet;cién contra subcarga (F14/ circuito principal
F15/F16
2.C be el mot |
2. Hay un fallo mecanico de la carga, cablzn(jizr::ofo(: SmX'uosz:Zre
o como descarga o subcarga debido a Al
9uimn Desequilibrio pérdida de presién en la tuberfa, correctamente el rango

trifasico

inversidn de giro, aflojamiento de la
correa, holguras mecanicas, etc. 3.
Solicite asistencia técnica. Solicite
asistencia técnica

4. Compruebe el cable de conexion del
arranque progresivo a la carga del
motor

admisible de desequilibrio
trifasico (codigo F12) y el retardo
de proteccién de desequilibrio
trifasico (codigo F13)

4. Solicitar asistencia técnica
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Fallos y soluciones

Displa . . .
. p v Nombre de fallo Diagnéstico de fallos Contramedidas
coédigo
, 1. Vuelva a encender el aparato
1. Anomalia en la lectura 'y | . .
. X . después de un corte de corriente. Si
escritura de la configuracion -
E . no se elimina el fallo, restablecer el
rrll Fallo en la memoria del software L L
valor de fabrica (cédigo F39).
2.Fallo en el hardware de . .
A 2.Busque asistencia técnica
registro
Fallo en la toma o
Errl2 . 1. Fallo de hardware 1. Buscar apoyo técnico
de corriente
Fallo en la toma de o
Errl3 1. Fallo en hardware 1. Buscar apoyo técnico
temperatura
1. Cortocircuite el terminal
A . . externo de parada instanténea
Circuito abierto del | 1. El terminal de parada @ con el tgrminal comtn o
Errl4 terminal de parada | de emergencia no estd . !
. . Lo conéctelo al contacto
instantanea cortocircuitado
normalmente cerrado de otros
dispositivos de proteccidn.
s | Creuoabientodel | o est| 1. comprusbe el creito secundar
terminal de parada . Compruebe el circuito secundario
normalmente cerrado
~ 1. Compruebe el punto de
1. Hay una sefial de fallo de P . P
entrada de sefial de fallo externo
Errl6 Fallo externo entrada externa desde los X L
. correspondiente y elimine el
terminales DI1 a DI3.
fallo externo.
Numero de 1. Bloqueo de recuento en 1. Péngase en contacto con el
Errl7 carreras ) o
marcha integrador para modificar
alcanzadas
Proteccién contra 1.Sobrecarga de funcionamiento | 1.Reducir la carga
Errl8 sobrecarga de tiempo | 2-Ajuste incorrecto del nivel de | 2.Aumentar adecuadamente el

inverso

proteccién contra sobrecarga F58

nivel de proteccién

Observaciones: Algunos fenémenos de fallo estan interrelacionados, por ejemplo, el informe Err04 de
sobrecalentamiento del arrancador progresivo puede estar relacionado con la sobrecorriente de
arranque o el cortocircuito de la carga. Por lo tanto, a la hora de diagnosticar el fallo, debera tenerse
en cuenta todo el proceso para determinar con precision el punto de fallo.
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Otros fallos comunes y soluciones

No. | Fendmeno de fallo Posibles motivos Soluciones
] ] 1. El par de arranque es 1. Ajustar correctamente la tension de
El motor no gira o gira pequefio arranque y el tiempo de arranque, ajustar
1 lentamente después del 2.Sobrecarga, rotor la corriente de arranque en el modo de
arranque, y la corriente | | ’ limitacion de corriente o utilizar otros
es grande. bloqueado o bloqueado modos de arranque.
2.Compruebe la carga
5 Sonido anormal cuando | Ajuste incorrecto del Aluste e.l tope suave (pueden seg
el motor estd parado tiempo de parada suave necesarios varios ajustes para obtener
el resultado deseado)
1. Algunos compresores estan equipados
L con dispositivos de vélvula de aire. Un
acargaesel ”
compresory la 1. La hora de inicio es arranque exceswa{mente Ien.to puede
3 - demasiado larga provocar que la vélvula de aire no pueda
corriente de abrirse, por lo que debera ajustarse
arranque es grande adecuadamente en funcién de la situacion
real.
Parada repentina 1. Compruebe si el termjnal de sefial
durante el 1. Anomalia en el terminal | 9& payrada de emergencia, el
4 funcionamiento sin de entrada externo terminal de pafa‘?a externay el
que aparezca el codigo cableado del botén conectado son
de alarma anormales. 2. Si hay un protector
externo, compruebe si actua.
El motor se para solo | 1 Funcionamiento 1. Compruebe el cableado de salida de
5 tras un arranque anormal del contactor derivacién o el contactor
normal de derivacion
La tensién inducida en el extremo de salida del arrancador
progresivo es normal cuando esta descargado, lo que no afectara
al uso. La tensién inducida se genera por la fuga del SCR (SCR, GTR,
El terminal de salida IGBT y otros dispositivos semiconductores de estado sélido tienen
6 se electrifica cuando todos diferentes grados de fuga) y la ruta de CA del circuito de
no se inicia el filtro capacitivo de resistencia dv/dt. Utilice un voltimetro para
arranque progresivo medir el cero, que es de unos 100~220V. La capacidad de carga de
tension inducida es muy pequeiia y desaparecera después de
conectar la salida a la carga.
Desviacion en El rango efectivo de monitorizacion de temperatura del arranque
7 pantalla de la progresivo de la serie L es de 0~110°C. Cuando la temperatura de
temperatura deteccion sea inferior a 0°C, se mostrara 0°C. El umbral de accion de
ambiente baja proteccion de temperatura predeterminado de fabrica es de 85°C.
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Muchas gracias por adquirir el arrancador progresivo fabricado por nuestra empresa. Este producto se
fabrica bajo un perfecto sistema de gestion de calidad. Para su comodidad, por la presente hacemos las
siguientes instrucciones para el periodo de garantia y el compromiso de servicio post-venta:

1. 1. Alcance de la garantia

El periodo de garantia del producto es de 12 meses después de la compra y de 24 meses a partir de la
fecha de fabricacidn registrada en la placa de caracteristicas, y el exceso de cualquiera de los dos se
considera fuera del periodo de garantia. No obstante, si la averia se debe a los siguientes motivos, se
reparara con indemnizacion incluso dentro del periodo de garantia.

1) Por uso incorrecto, automodificacion y mantenimiento inadecuado.

2) Uso por encima de las especificaciones estandar.

3) Caidas y dafios durante el transporte después de la compra.

4) Terremoto, incendio, tormenta de viento, rayo, tensién anormal, otros desastres de fuerza mayor y
desastres secundarios, etc.

2. Servicio posventa

1) En caso de mal estado de uso, compruébelo primero. Por favor, lea y compruebe de nuevo el manual
de instrucciones.

2) En caso de averia, pdngase en contacto con el distribuidor o con el «Mostrador y Oficina de Servicio
Postventa de la Empresa» indicados en el manual de instrucciones.

3) Reparaciones dentro del periodo de garantia: las reparaciones serdn gratuitas en caso de averias
causadas por problemas de fabricacion de la Empresa. Sin embargo, todo el contenido del «Formulario
de Garantia para el arrancador progresivo» debera ser rellenado correcta y detalladamente. En caso
contrario, las reparaciones tendran un coste.

4) Mas alla del periodo de garantia: si el funcionamiento puede mantenerse después de la reparacion,
el producto sera reparado a peticion del cliente con cargo.

3. Compromiso de servicio

1) Proporcionar asistencia técnica a los clientes en el uso y funcionamiento de los arrancadores
progresivos: Al inicio del uso, la Empresa formara al personal técnico pertinente y guiard a los clientes
en el uso del arrancador progresivo de forma gratuita.

(2) La Empresa respondera a las solicitudes de servicios técnicos y de mantenimiento de los clientes
por teléfono las 24 horas del dia.
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Tarjeta de registro de reparaciones

Garantia Soft Start

Nambre cliente

| Persona(s) en cargo: | Teléfono:

correo eléctronico:

Direccién
Producto modelo KW Ex-factory serial No.:
Vendedor Fecha de compra: MM DD YY
Direcc. vendedor Fecha del fallo MM DD YY
Estado de averia
Motor: KW Polos Modelo No.:

Propuesta:

Este manual es de gran importancia para el
uso y mantenimiento del producto.
Entregue este manual al usuario final junto
con el producto y guardelo debidamente.

Durante la garantia, esta pagina puede ser arrancada y colocada en el paquete del
equipo, y la informacion pertinente debera ser rellenada. Aseglrese de que esta
pagina no se pierda, y la empresa no sera responsable de ninguna pérdida

causada por ello.
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